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WCIAGNIK tANCUCHOWY (DZWIGNIOWY) RZV
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Wociagnik tancuchowy, dzwigniowy RZV, nazywany takze grzechotkowym, z recznym dzwigniowym napedem
mechanizmu podnoszenia o nosnosci 0,5t; 1,6t; 3,2t; 5t; 6,3t skonstruowany zostat wytacznie do recznego
podnoszenia, opuszczania i ciggniecia luznych tadunkéw w dowolnym kierunku na stanowisku pracy. Masa tadunku

przy podnoszeniu lub sita rozciggajaca fancuch podczas ciggniecia nie moze przekroczy¢ podanej dopuszczalnej nosnosci.

Wiasciwosci:

e wszystkie czesci wciggnika wykonane sg ze stali i zeliwa, wktadki hamulcowe hamulca
z mosigdzu lub materiatu metaloceramicznego,

obrotowe haki - tadunkowy i w korpusie,
hamulec zabezpieczajacy przed niezamierzonym opuszczeniem ftadunku,
minimalne koszty eksploatacji,
mozliwos$¢ zamowienia wersji do pracy w srodowisku zagrozonym wybuchem (NEXP),
zakres udzwigu(t): 0,8; 1,6; 3,2; 5,0; 6,3,
standardowa wysokos¢ podnoszenia 1,5 m, inna na zamodwienie,
konstrukcja wciggarki odpowiada wymaganiom okreslonym przez Dyrektywe Parlamentu

Europejskiego oraz Rady Europy 2006/42/ES.

Zastosowanie:

fatwa i wygodna obstuga, e prosta i solidna konstrukcja,
zastosowanie taricucha Galla zapewnia prawidtowe prowadzenie taricucha i zapobiega jego zakleszczeniu,
dZwignia wyposazona w bezpiecznik zabezpieczajacy przed przecigzeniem,

dzieki solidnej zeliwnej obudowie nadajg sie do pracy w ciezkich warunkach (kopalnie,huty),
e mozliwos¢ przesuwania taficucha za pomoca pokretta,

e ma zastosowanie zwtaszcza w budownictwie, gornictwie i tam, gdzie trzeba manipulowa¢ ciezarami,

e stuzy do podnoszenia i holowania ciezaréw, e do napinania ogrodzen, prac ratowniczych, wyrywania stojakéw obudowy,
e jako urzadzenie podtrzymujace dla kopalnianych torowisk podwieszanych,

e przy pracach montazowych i manewrowych kazdego rodzaju,
e odpowiedni do uzytkowania w trudnych warunkach — kopalnie, huty, itp.

Liczba Sita Predkos¢ Wymiary (mm) Masa
Typ Nosnos¢ pasm sterujgca podnoszenia : - (ke)
noénych N (m/min)* a d |emin|] | |Lmin| r g
RzV-0,8 0,8 1 400 1,27 145 36 | 23,5| 145 | 327 | 560 9,5
RZV-1,6 1,6 1 370 0,52 165 43 29,5| 160 | 396 | 560 | 17,0
RZV-3,2 3,2 2 370 0,26 105 50 |35,5| 223 | 500 | 560 24,5
RzZV-5,0 5,0 3 440 0,22 160 56 |39,5| 213 | 555 | 560 41,0
RZV-6,3 6,3 4 430 0,17 160 | 63 | 48,0 | 269 | 640 | 560 | 46,0
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* obliczono przy zatozeniu 48 ruchéw dzwignia reczng na minute. (1 cykl = ruch dzwignia reczng z jednego skrajnego potozenia do drugiego skrajnego
potozenia i z powrotem)
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